ECU bis ECU2 In-Service Migration Procedure
for NCS4000 System with CTC
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Einleitung

In diesem Dokument wird beschrieben, wie Sie eine in einem NCS4016-System installierte In-
Service External Connection Unit (ECU) erfolgreich austauschen und durch die ECU 2 ersetzen.
Es enthalt auch Schritte zum Entfernen/Installieren von ECU.

Voraussetzungen

Das NCS4016-System muss mit 6.5.26 betrieben werden. oder einer spateren Software vor
Beginn dieses Verfahrens.

Anforderungen
Cisco empfiehlt, dass Sie Uber Kenntnisse in folgenden Bereichen verfiigen:
- CTC-Craft-Schnittstelle (Cisco Transport Controller)

. CLI Cisco IOS® fiir die Cisco NCS 4000-Serie
- Cisco NCS4000-Serie einschlieRlich (NCS4016/NCS4009)

Verwendete Komponenten

Die Informationen in diesem Dokument basierend auf folgenden Software- und Hardware-
Versionen:

- Das in diesem Artikel beschriebene Verfahren hat keine Auswirkungen auf den Datenverkehr.



- In diesem Artikel wird davon ausgegangen, dass das NCS4000-Gehause eine 4016- oder
4009-Gehauseeinheit ist.
Die Informationen in diesem Dokument beziehen sich auf Geréate in einer speziell eingerichteten
Testumgebung. Alle Gerate, die in diesem Dokument benutzt wurden, begannen mit einer
geléschten (Nichterflillungs) Konfiguration. Wenn lhr Netzwerk in Betrieb ist, stellen Sie sicher,
dass Sie die potenziellen Auswirkungen eines Befehls verstehen.

Anmerkung: Wenn lhr Netzwerk in Betrieb ist, stellen Sie sicher, dass Sie die potenziellen
Auswirkungen eines Befehls verstehen.

CTC verwenden

1. Stellen Sie eine Verbindung zum NCS4K her, und Uberpriufen Sie die Mindestversion der
Software 6.5.26. Bevor Sie beginnen:

- Stellen Sie sicher, dass Sie einen Computer eingerichtet haben, der die Hardware- und
Softwareanforderungen fir die Nutzung des CTC erfillt.

- Stellen Sie sicher, dass ein vollstandiges Abbild installiert ist. Wenn Sie Mini.iso Image
installiert haben, muss das ncs4k-mgbl.pkg auf dem NCS 4000 System installiert sein.

- Vollstandige Konfiguration des XML-Agenten

- Vollstandige Konfiguration von HTTP.

- FUhren Sie den Befehl snmp-server ifindex persist fur Generalized Multi-Protocol Label
Switching (GMPLS) aus, um die Links bei einem erneuten Laden zu erhalten.

Schritt 1a: Starten Sie auf dem Computer, der mit dem NCS 4016-Regal verbunden ist, einen
Webbrowser wie Windows Internet Explorer oder Mozilla Firefox oder CTC Launcher.

Schritt 1b: Geben Sie im Browser-URL-Feld die virtuelle IP-Adresse NCS 4016 IPv4 ein. In
diesem Beispiel ist dies 192.168.1.3.

Schritt 1¢ Driicken Sie die Eingabetaste.

Schritt 1d Wenn Sie Internet Explorer verwenden, wird moglicherweise eine Sicherheitswarnung
angezeigt, in der Sie gefragt werden, ob Sie die Webinhalte 6ffnen méchten. Klicken Sie auf
Zulassen, wenn dieses Popup-Fenster angezeigt wird.

Schritt 1.e. Wenn ein Dialogfeld mit einer Sicherheitswarnung flr das Java-Plug-in angezeigt wird,
klicken Sie auf die Schaltflache Ausfiihren, und installieren Sie ggf. das 6ffentliche
Sicherheitszertifikat.

Schritt 1f Ein CTC-Startfenster wird wie hier angegeben angezeigt. CTC ist ein Java-Applet, das
auf den Laptop heruntergeladen wird. Um sicherzustellen, dass die CTC-Version nicht veraltet ist,
klicken Sie auf Einstellungen ... und im Fenster CTC-Starteinstellungen auf die Option Cache
I6schen und die Schaltflache OK.
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Schritt 1.g. Nachdem Sie Cache gel6scht haben, klicken Sie auf CTC im CTC-Startfenster starten.

Schritt 1.h. Da die Anwendung nicht zwischengespeichert wird, wird das CTC-Fenster zum
Herunterladen von Fortschritten angezeigt. Dieser Vorgang kann einige Minuten in Anspruch
nehmen. Nach dem Download wird eine Warnmeldung angezeigt, wie hier gezeigt. Klicken Sie auf
OK.

Attention! X

& WARNING
This system is restricted to authonzed users for business purposes. Unauthorized
access is a violation of the law. This service may be monitored for administrative
and security reasons. By proceeding, you consent to this monitoring.

e

Schritt 1.i: Geben Sie im CTC-Anmeldefenster Benutzername und Kennwort ein. Klicken Sie auf
Anmelden wie im Bild gezeigt:
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1.1. Uberpriifen und Protokollieren aller vorhandenen Alarme



Conditions || History || Circuits || Provisioning || Inventory || Maintenance |

Num Ref New Date

Object  EqptType Slot Unit Port Wavelength Path Width Sev 5T SA

—
[ Syncheonize | [ Filter... | [ Delete Cleared Alarms. | [ AutcDelete Cleared Alarms

() e |

1.2. Uberpriifung der Softwareversion

Schritt 1.2.a: Navigieren Sie zu Maintenance > Software > Installation.

() | renme |

155U Upgrade | | 155U Downgrade |
Pg L ng

[ ceDesctiate |

| <<Commit>>

negdkexr-6.5.26 version=6.5.26 [Boot image]

Alarms || Conditions || History || Gircuits || Provisioni ||Imoq|m
(_patabase |
e | [EEIEZEN 0 g |
i | o e ] O ot o —'
(RoutingTaie | | | Inaciive Packages [ preperes |
(EiEabsic Plane | Version: [All v | Package: [Al 2| 4 526
(EabuicUnorde | ] nesdk-6.1 42 CSCVIGE194-1.00 7| <<Cean nestk-mgbl-6.5.26
b [ mesth-6.1.42.CSCVS2702-1.0.0 nestk-mpls-6.5.26
"m = ]| aciate> | | I ncsdkesysadmin-6.5.26 version=6.5.25 [Boot imflge]

) | Activate |0




Schritt 1.2.b. Die Software muss mindestens 6.5.26 Software sein, um dieses Verfahren
abzuschliel3en.

1.3. Uberpriifen Sie die Festplattendetails.

sysadmin-vm:0 RPO# sh media
Fri Jun 21 20:21:28.615 UTC

Partition Size Used Percent Avail
rootfs: 2.4G 633M 29% 1.6G
log: 478M 308M 70% 135M
config: 478M 32M B% 410M
diskO: 94 9M 47TM 6% 838M
install: 3.7G 2.8G 81% 681M
diskl: 18G 3.0G 18% 14G
rootfs: = root file system (read-only)

log: = system log files (read-only)

config: = configuration storage (read-only)

install: = install repository (read-only)

sysadmin-vm:0 RPO#

1.4. Datenbanksicherung erstellen

Schritt 1.4.a: Erstellen einer Datenbank-Sicherung.

Schritt 1.4.b: Navigieren Sie zu Maintenance > Database (\Wartung > Datenbank), und wahlen Sie
Database Backup (Datenbanksicherung) aus.



=

Schritt 1.4.c: Wahlen Sie den vollstandigen Pfad mit dem Dateinamen aus/geben Sie ihn ein, um
die Sicherung auf dem Knoten zu speichern.

Schritt 1.4.d. Klicken Sie auf OK, um die Datei zu speichern.

Schritt 1.4.e. Notieren Sie sich den Speicherort der Sicherungsdatei.
1.5. BITS-Timing

Wenn BITS Timing vom NCS4K verwendet wird, zeichnen Sie die Ausgabe fir diese beiden
Befehle auf. Wenn Timing nicht verwendet wird, fahren Sie mit dem nachsten Abschnitt fort.

Schritt 1.5.a: Starten Sie CLI mit putty oder einem anderen Terminalprogramm.

Schritt 1.5b. Zeichnen Sie die Ausgabe fiir den Befehl show controller clock.




RP/O/R?O:Node_Name|#show controller timing controller clock
Wed Nov 13 14:53:18.781 CST

SYNCEC Clock-Setting: Rack O

BITS0-IN BITSO-0OUT BITS1-IN BITS1-0OUT
Config : eSS No Yes No
PORT Mode : T1 = Tl =
Framing : ESE - ESF -
Linecoding : B8ZS - B8ZS -
Submode b= - - =
Shutdown : No No No No
Direction : RX TX RX TX
QL Option : 02 Gl 02 G1 02 G1 02 G1
RX ssm : BPRS = PRS =
TX ssm : = = = =
If state : BB ADMIN DOWN UP ADMIN DOWN

TEQ-E TE1-E TEQO-W TE1-W
Config : NA NA NA NA
PORT Mode : ICS ICS ICS ICS
Framing 3= = = -
Linecoding : - = = =
Submode 5 = = = =
Shutdown : No No No No
Direction : - = - -
QL Option : 01 01 01 01l
RX ssm 5= = = =
TX ssm : - = = =
If state : DOWN DOWN DOWN DOWN

Schritt 1.5.c: Zeichnen Sie die Ausgabe fur den Befehl show frequency sync clock-interfaces brief
auf.

#show frequency synchronization clock-interfaces brief
5 16:38:03.711 CST
> - Up D - Down S - Assigned for selection
d - SSM Disabled s - Output squelched L - Looped back

1 QLsnd Output driven by

Rack®-B1ts@-1In

RackB@-B1its0-0ut - S Rack@-B1ts0-In
Rack®-B1its1l-In L S n/a
Rack@-B1its1-0ut / / 4 S Rack0-B1its0-In
O/TEO-E n/a

O/TEL1-E n/a

O/TEO-W n/a

0/TE1-W / n/a

Internal® ST: 25! VE

D
D
D
D
D
D

S

1.6. Bereiten Sie das Entfernen der ECU vor.



Schritt 1.6.a: Starten Sie den CTC, navigieren Sie zu Node View > Maintenance (Knotenansicht >
Wartung), und klicken Sie auf das ECU Upgrade Pane unten links. Klicken Sie auf die
Schaltflache Entfernen.

alabiliow =X
Alarms ” Cenditions ”Himry “ Circuits “ Provisioning ”Invemouy I

{_Database | ECU Upgrade
L Audt | (Detache) (Attachen) (mStatusms)

m System ready for provisioning

Schritt 1.6b. Wahlen Sie Ja, wenn Sie mit der Funktion "Vorgang entfernen" fortfahren méchten.

o Are you sure you want to proceed with ECU detach operation ? l
{ ]

e
(_Database | .
% [Ec:al:g:] [ atach.. | [ stetus..
E System ready for provisioning
(Routing Table |
(__Fabric Plane__|
(abic Upgrade |
([ Timing__|

Schritt 1.6.c: In Alarmen wird ein kleiner Alarm angezeigt: "Die Trennungsfunktion fur die
Festplatte wurde gestartet" und "Bereitstellung der Festplatte wird ausgefihrt".



[N | Conditions || History || Circuits || Provisioning |1 y || Mai e |

Num Ref New Date Object  EqptType Slot Unit Port Wavelength PathWidth Sev ST SA Cond Description Direction  Location

NA | NA | NA | 06/01/18165705 O/RPO | Route Pr... | RPO NA NA NA | MN| R | NA [ECU.CAL PROV... | The detach provision for disk started NA NEAR

MNA | NA | NA 06/01/18 16:57:05 0/RPO Route Pr... | RPD MA MNA NA MM | R NREEGJ_CAI.,_BEK_... disk provision is in pregress MNA MEAR
}

Schritt 1.6.d. Bevor Sie das Steuergeratemodul physisch entfernen, stellen Sie sicher, dass der
Alarm "Vorgang zum Entfernen der Festplatte gestartet” im System gel6scht wird.

Please wait till the alarm * The
detach provision for disk started
“ to be cleared before ECU is
physically removed

|| Conditions || History || Circuits | | Provisioni

System ready for provisioning

[WE KT [RSASSSE | MemBRS3 of 742 M8

Alarms || Conditions || History || Circuits || Provisioning || 1 Y

ECU Upgrade

m detach: operation ongeing

JNE R [RSA-SSL | el o 742 116




Tab View 0
Alarms | | Conditions || History || Circuits || Provisioning || Inventory I ntenanc:

Database | ECU Upgrade
Audtt Detach... Attach... Status...
SwitchOver
Software | detach: operation completed successfully
Routing Table
{__Fabric Plane

_Fabric Upgrade
U Upgrad

Timing

|NET [cxT [RSA-SSE | el < of 742 MB
Nachdem der Alarm geldscht wurde, kann das Steuergeratemodul entfernt werden.
Der Alarm zur Festplattenbereitstellung und die Alarme DISK1-DISK-SPACE

(Speicherplatzwarnung fur den Speicherort Sysadmin:/misc/disk1) bleiben im System erhalten, bis
die ECU-Migration abgeschlossen ist.

0B | Conditions || History || Circuits | [ Provisioning | [ inventory | [ Maintenance

Num Ref New Date Object  EqptType Slot Unit Port Wavelength PathWidth Sev ST  SA Cond Description Direction  Location
MA | NA 06/21/18 142434 O/RPO RoutePr.. RPO I8 NA ' R R NA SPACE e - -

N A" D NA EAF
NA [ NA | v | 062171 142245 ORP0 | Route Pr.. | RPO NA | A NA | MN | R | NA [ECU CAL PROVISION FOR DETACH STARTED |The detach provision for disk started [ NEAR
MAHA 08721/19 14:22 O/RP1 RoutePr.. AP A ; NA R R MA DISKI-DISK SPACE "Disk space slet for location “Sysadmine/rise/desk s NEAR
NA | NA | NA | 06/21/18 142107 ORPY | Route Pr.. | RP1 NA | Na NA | MN | R | NA [ECUCALDISK PROVISIONINPROGRESS O |disk provision i in progress A NEAR

1.7. ECU1 entfernen

1.7.1. Entfernen Sie das Steuergeratemodul aus dem NCS4K-Chassis:

antwort: Stellen Sie sicher, dass der Benutzer ein ESD-Armband tragt.

b) Entfernen Sie alle Kabel, die an das NCS4K-Steuergeratemodul angeschlossen sind.

c) Wenn Sie das EMS-Kabel entfernen, wird die gesamte Remote-Verwaltung in das Gehause
verschoben. Sie wird erst wiederhergestellt, wenn das EMS-Kabel in Abschnitt 1.7.2 wieder
angeschlossen ist. Der Remote-Zugriff kann auch mit dem Konsolenport erreicht werden.

d) Entfernen Sie alle an die Einheit angeschlossenen Timing-Kabel.

e Loésen Sie die Schrauben an der ECU-Einheit mit einem Kreuzschlitzschraubendreher.

f. SchlieRen Sie die NCS4K-ECU-Einheit mit der Verriegelung auf beiden Seiten an.

B. Entfernen Sie beide 2,5-Zoll-SATA-Laufwerke (SSD) aus der urspringlichen NCS4K-ECU.



Achten Sie auf die genaue Position links oder rechts in der ECU.

h. Fuhren Sie die 2,5" SATA-Laufwerke, die von NCS4K-ECU entfernt wurden, in das neue
NCS4K-ECU2-Modul ein, und stellen Sie sicher, dass sie an derselben Stelle wie die
ursprungliche ECU installiert sind.

Use Phillips NCS4K-ECU Use Phillips

screwdriver to screwdriver to
loosen screws loosen screws

Remove 2.5” SATA SSD. Label left
Disconnect BITS and all Cables drive left and right drive right

1.7.2. Installieren Sie das ECU2-Modul, und schlief3en Sie die Kabel wieder an:

antwort: Setzen Sie das neue NCS4K-ECU2-Modul mit beiden 2,5" SATA-Laufwerken in den
ursprunglichen ECU-Steckplatz ein.

b) Schlie3en Sie alle unter Abschnitt 1.7.1 entfernten Kabel wieder an das neue ECU2-Modul an.

c) Ziehen Sie die Schrauben fest, nachdem sich die Verriegelungen in der richtigen Position
befinden.

d) Stellen Sie sicher, dass die Remote-Management-Verbindung zum NE wieder verfugbar ist.

e Stellen Sie sicher, dass die LCD-Anzeige an der Vorderseite der Netzwerkkarte betriebsbereit
ist.

Use Philips NCS4K-ECU Use Philips

screwdriver to ¢ screwdriver to
tighten screws m ) 1tighten screws

Insert 2.5” SATA SSD into the same
Reconnect BITS / all cables slots as removed from ECU

1.7.3. Initialisieren Sie die neue ECU2 im NCS4K-Chassis:
Warten Sie 2 bis 3 Minuten, bis das NCS4K-ECU2-Modul initialisiert wurde.

Stellen Sie sicher, dass die Steuergerate-Alarmanlage geldscht ist, bevor der Anbindungsvorgang
ausgelost wird. Andernfalls kann das System in einen inkonsistenten Zustand versetzt werden.



Please ensure that the ECU
plugged out alarm has been
cleared before the attach
operation is triggered else
system instability might occur

(_Database__| o

II detach: operation completed successfully

1 of 747 MR

Klicken Sie auf Anfiigen... um fortzufahren, wie im Bild gezeigt.

Alarms ” Conditions H History ” Circuits “ Provisioning H Inventary Im

ECU Upgrade
v g —
m attach: operation ongoing

Der Alarm 'Die Attach-Funktion fur Datentrager wurde gestartet' wird ausgeldst, sobald der Attach-
Vorgang ausgeldst wird.

[ Cenditions | [ Histry | Circuits | [ Provisioning | [Inventery |[ bai ]
Date.
06/21/19 14:37:23

D6/21/19 14:22:31
DE/21/19 14:21:07

Nachdem diese Alarme aus dem System entfernt wurden, wurde die ECU-Migration von NCS4K-
ECU zu NCS4K-ECU2 erfolgreich abgeschlossen.



Tab Viev

Alarms ” Conditions “ History ” Circuits H Prowisioning II Inventory l
[ Database | ECU Upgrade

S (Dtacher) (Atache) [Sttus]
E attach: operation completed successfully

RER [ [R5 S5 | Mol o 7221

1.8. Nachpriifungen

1.8.1. Alarme Uberprifen

Uberpriifen Sie die Alarme, und stellen Sie sicher, dass keine neuen oder unerwarteten Alarme im
Regal vorhanden sind.

Anmerkung: Die Warnung "Speicherplatz" fir den Standort-Alarm kann fur RPO und RP1 etwas
langer dauern, bis sie inaktiv ist. Sie kdnnen jedoch mithilfe des Befehls "SH media" uberprifen,
ob der Datentrager betriebsbereit ist.

(TSN Consons | [Ftoy | Crets | rovisoing |t | 1
MA | Na | & 06/21/19 14:40:34 W/RPO Route Pr... | RPO NA NA A CR C MA | DISK1-DISK-SPA... | Dick space alert for location “Sysadmin:/mis... NA MNEAR =
NA | NA | & | os2im9eannn WRPD | Rowte Pr_. | RPO NA [m MA | MN| C | NA |ECUCAL DISK__. |dik provision is in progress NA NEAR
NA|NA| v | os21m9184000 ORPD | Route Pr... | RPO NA NA NA | MN| C | NA [ECUCAL PROV...|The sttach provision for disk started NA NEAR
[T | Conditions | [ History | Circuits || Provisioning | [ inventory | Mai ]
Num Ref New Date Object  EqptType Siot Unit Port Wavelength PathWidth Sev ST  SA Cand Description Direction _ Location
NA | NA | | 062119 14034 O/RPO | Route Pr... | RPO NA NA NA | R | C | N |DISKI-DISK-SPA...|Disk space alert for location “Sysadminc/mis..|  Na NEAR -
NA | NA | « 06/21/19 14:40:01 O/RPO Route Pr... | RPD NA NA Na MN C MNA |ECU_CAL_DISK_.. |disk provision is in progress. A MEAR
NA | NA | o 06/21/19 14:40:00 O/RPO Route Pr... | RPO NA MNA MNA MN C MNA |ECU_CAL_PROV... [The attach provision for disk started NA NEAR
MA | MA | ¥ | 082119 143841 ORP0 | RoutePr...|RPD m NA MA MM | R | MA |ECU_CAL PROV.. The attach provision for dick started [m MEAR
MA | MA | NA | 06/21/19 142107 O/RP1 | RoutePr...|RP1 NA HA MA | MN | R | NA |ECU_CAL DISK_.. disk provision is in progress NA NEAR

1.8.2. Medien Uberprifen

Stellen Sie sicher, dass beide Solid-State-Festplattenlaufwerke ordnungsgeman angeordnet und
erreichbar sind.



sysadmin-vm: 0 RPO# sh media
Fri Jun 21 20:21:28.615 UTC

Partition Size Used Percent Avail
rootfs 2.4G 633M 29% 1.6G
log 478M 308M 70% 135M
config 478M 32M 8% 410M
diskO: 949M 47M 0% 838M
install 3.7G 2.8G 81% 681M
diskl: 18G 3.0G 18% 14G
rootfs: = root file system (read-only)

log: = system log files (read-only)
config: = configuration storage (read-only)
install: = install repository (read-only)

sysadmin-vm:0 RPO#

1.8.3. BITS-Timing-Re-Check

Wenn BITS Timing ausgeristet war und Abschnitt 1.5 abgeschlossen war. Flihren Sie die Befehle
erneut aus, nachdem Sie die BITS-Timing wieder an ECU2 anhangen, und vergleichen Sie sie mit
den vorherigen Ergebnissen.



RP/0/RP0O:node name#show controller timing controller clock
Wed Nov 13 14:53:18.781 CST

SYNCEC Clock-Setting: Rack 0

BITSO-IN BITS0-0OUT BITS1-IN BITS1-0UT
Config : Yes No Yes No
PORT Mode : T1 - Tl -
Framing : ESF - ESF =
Linecoding : B8ZS . B8ZS =
Submode : - - - -
Shutdown : No No No No
Direction : RX TX RX TX
QL Option : 02 Gl 02 G1 02 Gl 02 G1
RX ssm : PRS - PRS -
TX ssm P o= = = -
If_state : BB ADMIN DOWN UP ADMIN DOWN

TEQO-E TEl-E TEQO-W TE1-W
Config : NA NA NA NA
PORT Mode : ICS ICS ICS ICS
Framing I - - -
Linecoding : - - = =
Submode HEE - - -
Shutdown : No No No No
Direction : - - - -
QL Option : O1 01 01 01
RX ssm P - = = =
TX ssm : = e = =
hf_state : DOWN DOWN DOWN DOWN

RP/0/RPO: Node_Name #show frequency synchronization clock-interfaces brief

Tue Nov 5 16:38:03.711 CST

Flags: : Up D - Down S - Assigned for selection
SSM Disabled s - Output squelched L - Looped back

Clock Interface QLrcv QLuse Pri QLsnd Output driven by

Rack0-B1ts@-In

Rack@-Bits@-0ut S Rack®-B1ts0-In
Rack®-Bitsl-In S ' n/a
Rack8-Bits1-0ut ' Rack®-Bits0-1In
0/TEO-E n/a

0/TE1-E n/a

0/TED-W n/a

0/TE1l-W n/a

Internal® S n/a
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