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Introduction

Este documento descreve as informações necessárias para trocar com êxito uma unidade de
conexão externa (ECU) em serviço instalada em um sistema NCS4016 e substituir por ECU 2. O
procedimento fornece etapas para remover/instalar a ECU.

Prerequisites

Requirements

A Cisco recomenda que você tenha conhecimento destes tópicos:

CLI Cisco IOS® para a série Cisco NCS4000●

Cisco NCS4000 Series incluindo NCS4016/NCS4009●

Componentes Utilizados

As informações neste documento são baseadas no sistema NCS4016 executando o software
6.5.26 ou posterior antes do início deste procedimento.

The information in this document was created from the devices in a specific lab environment. All of
the devices used in this document started with a cleared (default) configuration. Se a rede estiver
ativa, certifique-se de que você entenda o impacto potencial de qualquer comando.

Informações de Apoio

O procedimento detalhado neste documento não afeta o tráfego. Ele pressupõe que o chassi do
NCS4000 é um sub-bastidor 4016 ou 4009. Se a rede estiver ativa, certifique-se de que você



entenda o impacto potencial de qualquer comando.

Estabeleça uma conexão com o NCS4K e verifique a versão
mínima do software de 6.5.26

Antes de começar, verifique se você configurou uma conexão de notebook com o NCS 4016 e se
o notebook atende aos requisitos de hardware e software.

Etapa 1. A partir do computador conectado ao sub-bastidor NCS 4016, inicie um programa de
emulador de terminal, como putty e login no sistema NCS4016.

Etapa 2. No prompt de comando, execute show version e verifique se a versão do software é
6.5.26, como mostrado na imagem.

Etapa 3. Se o software não estiver na versão 6.5.26 ou posterior, interrompa o procedimento e
atualize o software para a versão 6.5.26 antes de continuar.

Etapa 4. Verifique e anote todos os alarmes conforme mostrado na imagem.



Etapa 5. Verifique os detalhes do disco rígido.

Etapa 6. Crie um backup de banco de dados.

Passo 7. Verifique a temporização do BITS. Se a temporização do BITS for usada pelo NCS4K,
registre a saída desses comandos. Se não for usada nenhuma temporização, vá para a Etapa 8.
Registre a saída do comando show controller timing controller clock como mostrado na imagem.



Registre a saída do comando show frequency synchronization clock-interfaces brief como
mostrado na imagem.

Etapa 8. Preparar a retirada de ECU. Para remover com segurança a ECU do serviço, emita um
comando de desanexação hw-module provision ecu desach disk rack 0, como mostrado na



imagem.

Etapa 9. Antes que o módulo ECU seja removido fisicamente, verifique se o alarme A operação
de remoção do disco iniciada foi apagado no sistema.

Etapa 10. Remova o módulo ECU do chassi do NCS4K:

a. Verifique se o usuário está usando uma pulseira antiestática.

b. Remova todos os cabos conectados ao módulo NCS4K-ECU.

c. Quando você remove o cabo EMS, ele desconecta todo o gerenciamento remoto do sub-
bastidor. Ele não será restaurado até que o cabo EMS seja reconectado na Etapa 11. O acesso
remoto ainda pode ser alcançado com o uso da porta de console.

e. Remova todos os cabos individuais de temporização conectados à unidade.

f. Utilize uma chave de parafusos Philips para desapertar os parafusos na unidade da ECU.

g. Use a trava em ambos os lados para conectar a unidade NCS4K-ECU.

h. Remova ambas as unidades SATA (SSD) de 2,5" do NCS4K-ECU original. Note a posição
exata, à esquerda ou à direita, no ECU.

I. Insira as unidades SATA de 2,5" removidas do NCS4K-ECU no novo módulo NCS4K-ECU2.
Verifique se eles estão instalados na mesma posição da ECU original.

Etapa 11. Instale o módulo ECU2 e reconecte os cabos:

a. Coloque o novo módulo NCS4K-ECU2 com ambas as unidades SATA de 2,5" no slot da ECU
original.



b. Reconecte todos os cabos removidos na Etapa 10. ao novo Módulo ECU2.

c. Aperte os parafusos depois que as travas estiverem posicionadas corretamente.

d. Verifique se a conectividade de gerenciamento remoto para o NE está disponível novamente.

e. Verifique se o LCD do painel frontal da NE está operacional.

Etapa 12. Inicialize a nova ECU2 no chassi do NCS4K. Aguarde de 2 a 3 minutos para que o
módulo NCS4K-ECU2 seja inicializado.

Etapa 13. Execute o comando attach no prompt de comando, como mostrado na imagem.

Etapa 14. Quando a ECU se conectar com êxito ao chassi, a migração da ECU do NCS4K-ECU
para o NCS4K- ECU2 estará concluída.

Pós-cheques

Verificar alarmes

Verifique os alarmes e verifique se não há alarmes novos ou inesperados na prateleira.

Note: O alerta de espaço em disco para o alarme de local pode demorar um pouco mais
para ociosidade para RP0 e RP1, mas você pode verificar se o disco está operacional com
o comando sh media.



Verificar mídia

Verifique se ambas as unidades de disco de estado sólido estão configuradas corretamente e
acessíveis, como mostrado na imagem.

Verificação de tempo do BITS

Se a temporização de BITS foi equipada e a seção 1.5 foi concluída, execute os comandos
novamente depois de reanexar a temporização de BITS à ECU2 e compare com os resultados
anteriores, como mostrado na imagem.
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